Specyfikacie Techniczne dla mostow D-04.062.04

[3-01.02.04. Rozbiorka elementéow drig

1. WSTEP

1.1, Przedmiot §T
Przedmiotem niniejsze] Specvfikacii Technicznej sa wymagania dotyczace wykonaniz i odbiorn robéi
ramach reatizacii: T R

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument preetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacjl stanowiq wymagania szeregdtowe dotycezace robdt
Zwigzanych z

o pozbidrkg nawierzchai asfaltowej na piveie, mox gr l5 om,

@ .
Zakres wykenywanyceh rozbidrek oraz gruboddé poszezegohnych usuwanych warstw nawierzehnt zgodnie 2
Dokumentacia Techniczng,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sz zgodne 7 obowigzujaeymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w §T.1.00.00.00. ,;Wymagania Ogdlne” pktl 4.

1.53. Ogdlne wymagania dotyczace robit
Wykonawea robot jest odpowiedziainy za jakosé wykonywanych robdl oraz za ich zgodnodé
dokumentacjg projektowa, ST oraz z poleceniami Inzyniera,

2. MATERIA LY

Maleriaty pochodzace z rozbidrki nalezy odwiez¢ w micjsce wskazane przez Inzyniera,

3. SPRZET

Sprzgt powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przes Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie  gwarantujace  zachowania wymagan jakosciowych lub  zagrazsjace
bezpieczenstwu zostana przez Inzyniera zdyskwalifikewane i niedopuszezone do rabét,
Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorky konstrukeii jezdni nalezy stosowaé

e frezarki nawierzehn! bilumiczae;,

* ply,

e mloty pneumatyczne,

s koparki,

e ladowarkt,

¢ samochody cigzarowe samowyladowcze,

4. TRANSPORT

Materiat z rozbidrki nalezy przewozié transportem samochedowym na migjsce wskazane preez Inzyniera,
Wybor wielkosci drodka transportowego zalezy od warunkéw lokalnych, Przy ruchu po drogach
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publicznych pojazdy powinny spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesienin
do dopuszezalnych obeigzen na osie, wymiary tadunku 1 inne.

5, WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbidrkowe obejmuja usunigeie z pasa objgtego robotami wszystkich elementéw wyimienionych
w pkt. 1.3,

Zafadunek gruzu na drodki transportu odbywa sig przy pomoecy wrzadzen mechanicznych, Roboly
rozbiorkowe nalezy wykonywaé w taki sposob aby nie dopuscié do zanieczyszezenia srodowiska.
Zastosowane technologie robdt rozbidrkowych maszyny i narzgdzia powinny byc tak dobrane aby nie
spowodowa¢ uszkodzen konstrukeji obiektu i ewentualnych wzadzen obcych oraz zapewnic bezpieczne
wykonanie rohol,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robdt rozbidrkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosel z
e Dokumentacjy Projektows w zakresie kompiemosdé wykonywanyeh robdt,
e Wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej specyfikaci

7. OBMIAR ROBOT

lednostky obmiarowa dla robdt zwiazanych z rozbidrka elementdw konstrukeji fevdni i chodnika jest:

& 1m’ nawierzchni bitumicznej o grubodet podanej w kosztorysic Slepym,

@
Obmiar powinien by¢ wykonany na budowie w cbecnodcet Inzyniera i wymaga jego akceptacji,
Obmiar nie powinien zawieraé innych robdt niz wykazanych w dokumentacii projektowej » wyjatkiem
zaakeeptowanych przez Inzyniera,
Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznicnia Inzyniera nie moga stanowié podstawy do
roszezen o dodatkowa zaplate.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt rozbiérkowych dokonuje Inzynter, po zgloszeniu robdt de odbioru przez Wykonawoee.
Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w ¢zasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania tempa pracy

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platnosé nalezy przyjmowac na podstawic jednostek obmiarowych wg pkt. 7 zgodnie z obmiarem po
odbiorze robdt
Cena wykonania robdt obejmuje

® wyznuczenie zakresu 1 oznakowania robdt,

#  rozbidrke nawierzehni na jezdni i chodnikach,

e zatadunek | wywiezienie materialow z rozbidrki w miejsce wskazane przez Inzyniera,

e uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot (gruz jest wlasncscia Wykonawey),

1. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wysiepuja.



